Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Aufgaben
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Schwerpunkt eines Rotationskiorpers: Losung 13a
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Abb. 13a-1: Die Schnittfliche des Rotationskorpers mit der x,y-Ebene
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Schwerpunkt eines Rotationskiorpers: Losung 13a
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Schwerpunkt eines Rotationskiorpers: Losung 13a

Abb. 13a-2: Durch Rotation des Kurvenstiicks y=f(x) (¢ =2 r) um die x-Achse
erzeugter Korper

f(x)=sinx, x €0, ]
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Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Ldosung 13b
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Abb. 13b-1: Die Schnittfldiche des Rotationskorpers mit der x,y-Ebene
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Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Ldsung 13b

Abb. 13b-2: Durch Rotation des Kurvenstiicks y=f(x) (p =2 n) um die x-Achse
erzeugter Korper

f(x)=sinx, x €0, 2]
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Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Losung 13c
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Abb. 13c-1: Die Schnittfliche des Rotationskdrpers mit der x,y-Ebene
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Losung 13c
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Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Losung 14a
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Abb. 14a-1: Die Schnittfliche des Rotationskorpers mit der x,y-Ebene
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Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Losung 14a

Abb. 14a-2: Durch Rotation des Kurvenstiicks y =f(x) (p =2 rm) um die x-Achse
erzeugter Korper

14-2 Ma 1 — Lubov Vassilevskaya



i

Ma 1 — Lubov Vassilevskaya

14-3a



Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Losung 14b
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Abb. 14b-1: Die Schnittfldche des Rotationskorpers mit der x,y-Ebene
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Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Losung 14b

y
—
1) fix) y il
: -
0) :
r " : 'I' ;—!
/2 o D‘H‘n /2 : m x 3
. ]
s“ ’;,j
'\-‘ ’#
-1 5 - .-"'""
-f(x)
_2_

Abb. 14b-2: Die Schnittfliiche des Rotationskorpers mit der x,y-Ebene
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Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Losung 14b

Abb. 14b-3: Durch Rotation des Kurvenstiicks y =f(x) (p =2 r) um die x-Achse
erzeugter Korper
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Rotationskorper: zur Lisung 14b
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Abb. 14b-4: Durch Rotation des Kurvenstiicks y =f(x) (¢ =2 rn) um die x-Achse erzeugter Korper
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Rotationskorper: zur Losung 14b
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Abb. 14b-5: Durch Rotation des Kurvenstiicks y =f(x) (p =2 ) um die x-Achse
erzeugter Korper
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Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Losung 14c
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Abb. 14c-1: Die Schnittfliche des Rotationskorpers mit der x,y-Ebene
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Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Losung 14c

Abb. 14c-2: Durch Rotation des Kurvenstiicks y =f(x) (¢ =2 r) um die x-Achse erzeugter Korper
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Schwerpunkt eines Rotationskorpers: Losung 14c

Abb. 14c-3: Durch Rotation des Kurvenstiicks y =f(x) (¢ =2 r) um die x-Achse erzeugter Korper
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